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Projektpartner:

Projektbeschreibung:
Das moderne Hil-Priifstandsystem ERAGON mit innovativer Technik schlieBt eine groBe Liicke in der Hil-Tech-
nologie innerhalb des durchgangigen Entwicklungsprozesses zur Funktionsentwicklung von den vollaktiven,
hochgradig vernetzten mechatronischen Systemen fir Elektro- und Hybridfahrzeuge. Es dient zur realistischen
Nachbildung einer dreidimensionalen Fahrzeugdynamik eines Fahrzeugs. Der Priifstand bildet die komplette
Elektrotraktion (Antriebsmotor, Batterie und Leistungselektronik etc.) und ein Halbfahrzeug mit einer Achse,
das drei aus der physikalischen Beschaffenheit miteinander stark gekoppelten Freiheitsgraden in Vertikal-,
Quer- und Langsrichtung darstellt. Der HiL-Prifstand besitzt alle notwendigen fahrzeugmechatronischen Kom-
ponenten (Aktorik, Sensorik, Echtzeitperiphere und Kommunikationssoftware etc.), so dass das radindividuelle
Antreiben, radindividuelle Bremsen und die vertikale Fahrzeugfederung sowie deren integrierte, miteinander
verkoppelten Funktionen realistisch nachgebildet werden kénnen. Er reprasentiert die Kinematik und Dynamik
des Fahrzeugs. Zur Nachbildung der cyber-physischen Fahrumgebung verfiigt das Priifsystem iiber eine umfang-
reiche Umfeldsimulation. Zum Gewahrleisten der Ausfiihrung komplexer Algorithmen in Echtzeit ist das HiL-System
mit der leistungsstarken, modularen Rapid Control Prototyping (RCP)-Hardware und -Software ausgeriistet.
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